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안 정 성
위치정밀도와 안전(Safety)
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현대위아는 자동화 설비 및 로봇 전환을 통한 무인화에 이어 Data에 기반한 공정간 / 공장간 수평적 통합과 

자율 운영을 핵심으로 하는 스마트 솔루션 전문사 성장을 목표로 합니다.

അ؀ਤই झ݃౟ ࢎ ܨޛস ,/08�)08

ҕઁ ࣌ܖࣛ ചز੗ܨޛ ߈স ,/08�)08 ӝࢎ ౭ܻ࠽ݽ

Ҋё -BZ�PVU ӝ߈ ஶࢸ౴ ࠺ࢲझ ઁҕ


ࢳ࠙ ۝زޛ	 ஶ҅ࢸ ࣆ
 दޯۨ੉࣌ ߂ Ѽ੸ ࢑୹


ஶࢸ౴ ࣌ܖࣛ 5*

로ࠁ౮झ ࣛ࣌ܖ दޯۨ੉࣌ � %�5

੗୓ ѐࠈ۽ ߊ	A.R
 ഈ١ ࠈ۽ز
߂ ࣌ܖࣛ 

ਬࠁ ۄઑস୓ ഈ۱ ੋ೐ઁ ࠺ࢸ ചز੗ ܨޛ


W.4 � W$4	दझమ ܨޛ A$4 .$4 ١
 ҳ୷ ߂

ӝઓ दझమҗ োزਸ ాೠ ా೤ IT ࣛ࣌ܖ ઁҕ

੗୓ ѐ߂ ۱ੋߊ ੹ޙস୓ ഈসਸ ాೠ

D�T ҳ୷ ߂ दޯۨ੉࣌ ઁҕ ܨޛ

അ؀ਤই 로봇ӝ߈ ઁઑ ܨޛ ੗زച ࣛ࣌ܖ
അ؀ਤই੄ ೨ब৉۝ਸ ష۽؀ ઁҕೞח 

�ਃࣁࠁসਸ ҃೷೧ੋۄ ࣌ܖࣛ ౭ܻ࠽ݽ নೠ׮

".3 ���  |  ".3 ����

੗ਯ주೯ ܨޛ ੉࣠ 로봇 ���LH��5PO

1"3,*/( 30#05

주차로봇 ز੉ 차۝ ੋޖ

$0#05 �  |  $0#05 ��  |  $0#05 ��

ഈز로봇 �LH���LH���LH

.13 	.0#*-& 1*$,*/( 30#05


".3җ ഈز로봇੉ Ѿ೤ػ ਲ਼ࠂ೤ 로봇

.0#*-*5: 40-65*0/4 -*/&61

ೱز ച 주ਃز੗ ܨޛ

ചਯ ૐ대ز੗ ࠺ࢸ

؀ೠ ী߈੹ ࠺ࢸ ܨޛ
੗زച ੸ਊ

زदझమ ো ܨޛ � ࢑ࢤ

۽ਵزDBUB ো ߹ ࠺ࢸ
दझమ ా೤ ҙઁ

૑מച ೒ۖಬ ੸ਊ

о࢚ജ҃ ҳ୷ ߂
ৡੋۄ ઁয

"* � #JH %BUB

അ੢ DBUB ࣻ૘

೟ण ࢳ࠙ ߂

"CPVU 8*" "CPVU 8*" 



현대위아 주차로봇   l   HYUNDAI WIA PARKING ROBOT 054PMVUJPO PG 8*"4PMVUJPO PG 8*"

현대위아 주차 솔루션의 활용 목적에 따라 다양한 시스템과 연결이 가능합니다. 

새로운 제품과의 연결을 통해 서비스 영역을 확장할 수 있습니다.

현대위아 주차 솔루션은 국내최초 스마트빌딩에서 상용화 하여

카 쉐어링 서비스(투루카) 및 전기차 자동충전로봇과 연계한 완전 자율 솔루션을 선보이고 있습니다. 

주차 ࣛ࣌ܖ ഛ੢

모바일 APP

차량 정비 및 세차 서비스 (마트)

기계식 주차시스템 연계
※ 현대엘리베이터

전기차  자동충전 로봇 (ACR) 
※ 현대자동차

공유차량 서비스 연계

로봇஘ചഋ झ݃౟ ٬࠽

이용자의 라이프 스타일에 적합한 로봇을 활용한 

비즈니스 서비스가 제공되는 빌딩으로,

주차 솔루션 도입을 통해 사용자 중심의 편의성을 

개선하여 공간의 가치를 높이고 있습니다.

ࢸ౭ ઁઑ दܻ࠽ݽ

고도로 자동화, 지능화 되어 있는 

최첨단 플랜트에서 주차 솔루션을 활용한 

차량 이동 시스템을 도입하여 

인간 중심의 작업 환경을 구성합니다.

주차੢ ߂ ஠उয݂ ਍৔ࢎ

주차 솔루션 활용하여 사용자로 인한 돌발 사고를 

예방하고 사용자 경험을 개선하여 양질의 서비스를 

제공 할 수 있습니다.

현대위아 주차 솔루션은 국내 최초 상용화를 통해 이미 성능과 안정성을 검증하고 있습니다.  

주차 ࣛ࣌ܖ ഝਊ
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HYUNDAI WIA PARKING SOLUTION
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현대위아 주차로봇은 QR 방식을 채택하여 신속하고 정확도 높은 퍼포먼스를 보여주며 

사용자와 자동차에 더욱 안전하게 작동합니다.

자체개발한 스마트 주차관제 시스템으로 제품과 시스템 연계성이 매우 뛰어나며 

자체 업데이트를 통해 최신 시스템을 제공합니다.

현대위아 주차로봇 झ݃౟ 주차ҙઁ दझమ

Item Parking-Robot
주행 속도 최대 1.2 m/s
로딩 시간 20 sec 이하

리프트 방식 타이어 리프트
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현대위아의 주차 솔루션은 유인 솔루션 대비 운영 측면에서의 효율성 향상 및 투자 비용의 절감과 사용자에게 

차별화된 주차 서비스를 제공합니다.
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측면 진입을 통한 운영 효율성 향상

건축비 절감

차량 진입 및 도보 이동으로 사용 불가

[ 기존 ]

효율적인 배치로 차량 주차 대수 증가

[ 현대위아 주차 솔루션 ]

[ 기존 ]

자주식 주차장 높이  : 최소2.3m
기계식 주차장 높이 : 최소 1.9m
※ 주차 로봇은 기계식 주차장 기준 적용

[ 현대위아 주차 솔루션 ]
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발레 파킹 연계를 통한 원활한 서비스 제공

주차 편의성 향상

[ 기존 ]

현대위아
주차 솔루션

※ 기존대비 인건비 70% 절감

웰컴       →      차량 탑승      →     이동(입차)     →       주차      →     이동(출차)     →       출차존

웰컴           →         [이동(입차) → 주차 → 이동(출차)]         →           출차
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기계식 주차 시스템 SLAM 방식

▪ �대규모 투자 발생*

▪ �초기 설치 이후, 운영 규모 조절 불가

▪ �운전자가 엘리베이터 내부로 진입하여 

	 안전문제 우려

  * �대규모 투자 : 전용 부지, 주차타워, 차량 팔레트 및 2단 적재 

데크 등 

מࢿ ܽו ࣗ׮ ▪

	 : �변화가 많은 주차장 환경의 인지/판단으로 인해 

다소 느린 주차 성능

▪ উ੹ ࢎҊ ਋۰

	 : �협소한 주차장 환경에서의 회피 주행으로 안전 사고 

우려

현대위아 주차 솔루션 QR 방식

▪ �간편한 설치와 철거

▪ �주차로봇 추가 도입을 통해 규모와 효율 조절 가능

▪ �운전자가 주차공간에 진입할 필요가 없어 

	 더욱 안전

▪ ؊਌ ܰࡅѱ 

	 : 정해진 경로로 이동하여 빠른 처리시간

▪ ؊਌ ੿ഛೞѱ 

	 : �장애물 감지 시 정해진 경로에서 정지 후 이동하

여 정확한 주차 가능

▪ ؊਌ উ੹ೞѱ 

	 : �예측 불가능한 회피주행 대신 경로 내 빠른 정지

로 안전성 증가

기계식 주차 시스템 대비 합리적인 초기 투자비용과 유연한 운영 방식으로 빠른 투자 회수가 가능합니다. 주차 솔루션에 가장 적합한 안정적인 기술을 적용해서 SLAM 방식 대비 더욱 빠르고, 정확하고 안전한 성능을 

제공합니다. 꼭 필요한 기능에 집중하여 경제적인 도입이 가능합니다.
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현대차그룹 싱가포르혁신센터(HMGICS) 및 메타플랜트 아메리카(HMGMA)에서 

완성된 차량의 이동을 목적으로 대규모로 도입했습니다..

제조 시설에서의 대규모 운영을 통해 물류 효율을 극대화하고 생산성을 끌어올렸습니다.

Ӗ로ܻ࠽ݽ ߥ౭ ઁઑदࢸ

3FGFSFODF

ಂషܻ঴ ࣻࢿ

로봇 친화형 빌딩 ‘팩토리얼 성수’에서 국내 최초로 주차로봇 상용화가 이루어졌습니다. 

주차 로봇, 충전 로봇과전용앱 활용을 통한 주차,충전,출차의 완전 자율화로 

차별화된 카쉐어링 솔루션을 경험할 수 있습니다.

     운영 프로세스

     영업문의

차량
출차요청

(앱)
출차

차량
이용

차량
반납

자동
주차

무인
충전

주차੢ ҅ࢸ ୭੸ച 	ҕز
 ਍৔ߑউ ഈ੄ Ѽ੸ഈ੄ ҅ড ஖�द਍੹ࢸ 현੢਍৔

न୷ ҅ࢸ ৘੿ 주차੢

ਬੋ 주차੢

현੢ Ѩૐ ߂ ੸ਊ ৈࠗ ౸ױ 주차੢ ݶب Ѩష ਍৔ߑউ ഈ੄ Ѽ੸ഈ੄ ҅ড 현੢਍৔ࢸ஖�द਍੹ 

현੢ Ѩૐ ߂ ੸ਊ ৈࠗ ౸ױ Ѽ੸ഈ੄ 10$ ҅ড ஖�द਍੹ࢸ 현੢਍৔ ୍ࣻ

10$  ▶ 약 2~3개월 최소 비용으로 운영 후, 판매 전환 

현대위아 ৔সࣛ࣌ܖ౱  ׼׸੗ 5FM� 031-596-8143  &�NBJM : hclee@hyundai-wia.com


